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Leírás 

Egy, a Marsra küldött űrszondán egy felderítő robot is található, melynek programját többek között 
Petri hálók segítségével is le kell tesztelni. A robot feladata a közvetlen környezetének felderítése, 
fényképek készítése, illetve kőzetminták begyűjtése.  

A robot észak-déli illetve keleti-nyugati irányban tud mozogni, mindkét esetben legfeljebb 3 távolságra. 
Útközben képes mintát venni a kőzetből, amikből összesen kettőt tud elszállítani az állomáshoz. Mind a 
mozgás, mind pedig a mintavétel egy egység energiába kerül. A robotnak 7 egységnyi energiája lehet 
összesen a telepeiben.  

Mikor a robot az állomásra visszatér, a képes kipakolni az összegyűjtött mintákat, illetve feltölteni a 
telepeit. A mintákból nyert adatokat az állomás visszaküldi a Földre. Amíg a kommunikáció tart, a robot 
nem lehet bedokkolva, azaz az állomáson kívül kell tartózkodnia.  

Ha a robot meghibásodik, azonnal abbahagyja a feladatvégzést és készenléti módba kapcsol. Minden 
mintát eldob, teljes körű öntesztet hajt végre, visszatér az állomásra, ahol végül kijavítja a megjelent 
hibákat. 

Az ellenőrzendő követelmények  

Építsen Petri-hálót a fenti informális leírás alapján, és a Petri-háló analízis eszközökkel győződjön meg 
a modell helyességéről! Ezek után igazolja az alábbi követelmények teljesülését: 

1. A Petri háló megfordítható és holtpontmentes. 
2. A robot képes a legtávolabbi pontokból is mintát venni. 
3. A robot javítása mindig megtörténik. 
4. A kommunikáció ideje alatt a robot nem tartózkodik az állomáson. 


