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Az 06nallo laboratorium targy keretén beliill beagyazott real-time operacids rendszerek
megismerésével, és ezek megadott szempontok szerinti dsszehasonlitasaval foglalkoztam.

A feladat félig kiilsés téma alapjan keriilt kiirdsra, a motivacié az volt, hogy az MTA
SZTAKI iranyitaselmélettel foglalkozo kutatdcsoportja eddig az adott iranyitasi feladatot
megvalositd direkt alkalmazéasokat fejlesztett, ami egyrészt bonyolultabb fejlesztdi munkat
igényel, tovabba uj feladatok hozzdadasa esetén a gondosan beallitott idézitési viszonyok
»felborulhatnak”. Ezek alapjan a direkt célalkalmazasok esetén meg kell kiizdeniink azzal,
hogy a program nehezebben fejleszthetd tovabb, illetve minden uj projekt keretében a
programszervezest is meg kell irnia a fejlesztonek. Ezekre a problémékra jelenthet megoldast
a bedgyazott valdsidejli operacidos rendszerek hasznalata, ahol az operaciés rendszer
szolgélatdsait hasznalva a fejlesztés leegyszertisodik.

Elsoként a vizsgalni kivant operacids rendszerek korét kellett meghatarozni. Itt fontos
szempont volt, hogy az adott rendszer ingyenes, nyilt forraskodu legyen, mivel igy
megértheté a mikodése, és ha sziikséges, akar modosithatd, kiegészitheté a rendszer.
Lényeges szempont volt ezeken kiviil, hogy megfeleld dokumenticioval legyen ellatva,
lehetSleg nagy felhasznaldi bazisa legyen, esetleg a gyarto biztositson tamogatast. {gy sziikség
esetén konnyebb informéciot szerezni a rendszer hasznalatakor esetlegesen felmeriild
problémék megoldasara. A vizsgalt rendszerek kivéalasztdsa soran figyelembe kellett venni,
hogy ne legyen tulzottan nagy az operacios rendszer, mivel a proba panel (stamp), amin
hasznalni fogjuk a késdbbiekben, nem teszi lehetévé nagyobb erdforras igényli operacios
rendszerek futtatasat. Ezek alapjan a kovetelmények alapjan szdoba keriiltek altalanos célu,
illetve szenzorhéaldzatokhoz fejlesztett bedgyazott valosidejli operacids rendszerek is. A
kivalasztott operacios rendszerek, amelyek 6sszehasonlitasa feladat volt:

e uC/OSII

e eCOS

o FreeRTOS

e nano-RK

e Erika Enterprise
e TinyOS

A rendszerek Osszehasonlitdsa sordan szempont volt, hogy milyen {itemezések hasznalatat
tamogatja, ezek mennyire felelnek meg a real-time kovetelményeknek, valamint hogy milyen
szolgaltatasokat nyujt, implemental-e valamilyen hélozati szolgéltatdsi, mivel az irdnyitasi
feladatok esetén a halézati kommunikacié elengedhetetlen fontossagti. Lényeges
Osszehasonlitdsi alap volt még, hogy ARM architektirdra van-e portoldsa az adott
rendszernek, mivel alapvetden ilyen architekturan tervezziik hasznalni a késGbbiekben.

Ezek utan megismerkedtem a kivalasztott operacids rendszerek mitkodésével az interneten
fellelhetd dokumentacidok alapjan, majd a megadott szempontok szerint 6sszehasonlitottam
Oket. Az Osszehasonlitas alapjan nagyjabol mar lathatd, hogy melyek azok a rendszerek,
amelyek nehezebben hasznéalhatok az adott viszonyok kozott (szenzorhaldézatokhoz késziilt
rendszerek), és melyek felelnek meg a céljainknak leginkabb (uC/OS, eCOS).



