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A Magyar Tudomanyos Akadémia Szamitastechnikai ¢és  Automatizalasi
Kutatéintézete az elmult idékben szamtalan teriileten ért el kutatasi sikereket. A Rendszer és
Irdnyitaselméleti Kutatolaboratorium jelentds eredményeket mutatott fel foldi illetve légi
jarmivek irdnyitdsi rendszereihez kapcsolddd fejlesztéseivel, amelyek tobbek kozott
haszonjarmiivek vezet6t kiszolgald rendszereinek technikdira és a jarmiivek aktiv biztonsagat
javitd modszerekre iranyultak. Emellett jelenleg is kutatdsi teriiletet képez jarmiiflottak
navigacidjanak kérdései.

Ehhez a kutatasi irdnyhoz kapcsolodéan a SZTAKI-ban elektromos meghajtast
modellautok segitségével olyan fejlesztések Kivitelezésére van lehetdség, amelyek
eredményeibol késObb a valosagban is alkalmazhatdé megoldasok sziilethetnek. A modellauto
egyelére még nem alkalmas maradéktalanul arra, hogy az irdnyitdstechnikai feladatokkal
kapcsolatban  kisérleteket lehessen a felhasznalasaval végezni, sziikkség van a
funkcionalitasnak megfeleld kezelhetdség megvaldsitasara. Onélld laboratorium feladatként
ezen kezelési funkcidk bovitésevel és egységesitésével foglalkoztam.

A modelljarmiivon a hajtadst és kormanyzast megvalositd villanymotorokon kiviil
szamos egyéb periféria talalhatd, melyek adatgyiijté szerepet toltenek be (sebességméres,
gyorsulasmérés, tavolsagmérés). Ezek tavoli vezérlése és ellendrzés alatt tartasa a cél, amelyet
meghatarozott protokoll szerint miikédd vezeték nélkiili kommunikécioval kivanunk
realizalni. Ez a protokoll a ZigBee nevet viseli, melyet tipikusan beagyazott kdrnyezetekben
szoktak hasznalni. A kommunikaciohoz az autd hardveres, illetve szoftveres oldalrdl is
kiegészitésre szorul. Hardver tekintetében a modellautora kell illeszteni egy, a ZigBee
protokoll-stack fizikai és MAC rétegét jelenté radidos modult. Szoftver szempontjabol az autd
vezérld egységeként miikodd Atmel mikrokontrolleren futé Linux operdcios rendszerre kell
olyan alkalmazast irni, amely képes a feltelepitett modullal kapcsolatot teremteni €s vezeték
nélkiili kommunikaciét folytatni egy kozponti irdnyitd egységgel. Az elkésziilt
kommunikécids implementaciot ezek utan integralni kell a mar meglévd perifériak kezeldi
koz¢é, és egy kozos interfészen keresztiil elérhetdvé kell tenni az 01j funkcidt a mar meglévok
szamara.

A félév soran ez a vezeték nélkiili iranyithatosag késziilt el, ezzel megteremtve a
lehetéséget arra, hogy egy tobb jarmiibol allo6 halozatot lehessen kialakitani, és Oket
kozpontilag vezérelve adott iranyitdsi modellnek megfelelden (pl. formacidoban haladas)
tudjanak miikodni.



