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A Formula Student egy nemzetkodzi konstruktdri versenysorozat, ahol a csapatoknak egy egyiiléses
versenyautot kell megtervezniilk és megépiteniiik szabalyok alapjan. 2007-ben a miiegyetemista
diakok is alapitottak egy Formula Student csapatot BME Formula Racing Team néven, e csapathoz
csatlakozva végeztem az 6nallo laboratérium feladatomat.

A feladatom az auté aramellatasaért felelés Power Distribution Modul vezérl6szoftverének az
elkészitése volt. Az elkésziilt és beiiltetett panelt nekem kellett ,,feléleszteni” is, ehhez meg kellett
ismernem a felépitését, valamint tanulmanyozni kellett a kapcsolasi rajzot is. Ekkor deriilt ki, hogy
egy IC forditva van beforrasztva, ennek megforditasa utan kezdédhetett a specifikacid attekintése.

A modul rendelkezik 14 digitalis bemenettel és 14 digitalis kimenettel. 1 bemenethez tetszdleges
szamu kimenet parosithat6, a kimeneteknek minél gyorsabban kdvetniiik kell a bemenet jelvaltozasait.
Minden kimenethez tartozik egy aramerésség mér6 csatorna, amin a kimeneten atfolyo aram erdsségét
lehet mérni AD konvertalas segitségével, til magas aram esetén az adott kimenetet le kell kapcsolni a
rovidzar miatt. Ezen kiviil van még 6 PWM be és 6 PWM kimenet, amiket 6ssze kell tudni parositani
¢és a bemenetek jelét a kimenetre kell tudni ,,masolni”. Az egyes kimeneteket CAN buszon keresztiil is
lehet kapcsolgatni. A modul végzi még a valtd és kuplung aktuatorok vezérlését, amit minél
gyorsabban végre kell hajtani.

Felmeriild problémak voltak, hogy a mikrovezérlé csak korlatozott szamban képes PWM jeleket
beolvasni, igy mind a 6 jel olvasasa nem lehetséges hardveresen, igy egy nagyon gyors id6zit6t kell a
rendszerbe, amin beolvassa a bemenet értéket és ugyanazt kapcsolja a kimenetre. Ez a megoldas sok
processzoridot kovetel a stiri megszakitasok miatt. Masik probléma, hogy a kommunikacios rétegben
a CAN iizenetek szoftveresen vannak sziirve, és ez egy kitoltott busz esetén okozhat idozitési
problémakat.

A félév soran elkésziilt egy elsd verzids szoftver, ami a specifikacioban leirt feladatokat ellatja. Ennek
a szoftvernek a tesztelését végzik az elektronika csoportban. A tesztek szimulalt kornyezetben
torténnek, egy National Instruments PXI keret segitségével. A tesztek futtatdsahoz meg kellett
ismernem, hogy a modult milyen vezérljelek fogjak miikddtetni az autdban, és ennek megfeleléen
specifikaciot irni. A specifikacioban rogzitve van, hogy az egyes bemenetekre milyen jeleket kell
kiadni, és ekkor melyik kimeneten milyen jel fog megjelenni. A tesztek sikeres lefutdsa utan, mar
bekeriilhet a modul a végsé helyére a versenyautdba. Ekkor kdvetkezik az igazi teszt.



