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Az 6nallo6 laborom keretében egy, a Prolan Zrt. dltal felvetett problémara igyekeztem megoldast

talalni, nevezetesen a vasutvonalak modernizdldsa sordn a meglévd, tavolrdl vezérlendd és
monitorozandd fizikai objektumok allapotdnak dekédolasdra.

Ehhez nagy megbizhatdsdgu bedgyazott szoftverre van sziikség, igy logikusnak tlnik a
modellvezérelt megkozelitést alkalmazni, mert igy a szoftver mikodése mar a forraskdd
elkészitése el6tt is ellendrizhet6, a forrdskdd pedig adott esetben automatikusan generalhatd.

Feladatom egy olyan program elkészitése volt, amely létezé objektumok (jelz6lampa, sorompd,
valto, stb...) paraméterei ismeretében létrehozza az objektum allapotainak dekodolasat végzé
bedgyazott szoftver mikodését leird idbzitett automatat, mindemellett ellenérzi az objektum
specifikacidojanak egyértelm(iségét és ellentmonddsmentességét is.

A generalt model az UPPAAL nev(, id6zitett automata modellek készitésére, szimulacidjara és
ellenbrzésére szolgald eszkozzel vizsgalhatd, és a tovabbiakban ez alapjan automatikusan
eléallithatd a tényleges, dekddoldst végz6 program forraskddia is.

A problémat megvizsgalva elkészitettiink egy sémat, ami alapjan tetsz6leges objektum allapotat
dekddold id6zitett automata el8allithatd, amennyiben megadjuk az objektum allapotait, a
rendelkezésre allé6 bemeneteket (amelyek jellemz6en a fizikai objektumhoz tartozd szenzorok
adatai), az egyes allapotokat dekddolé bemeneti kombindcidkat, illetve az egyes allapotokhoz
tartozo jellemz6 stabilizalédashoz sziikséges iddket.

Ezt kovetben el6szor pszeudokdd formdjaban megterveztem, majd egy grafikus felllettel
rendelkez6 Java alkalmazdsként implementdltam egy algoritmust, ami a megfelel6
paramétereket bekéri, ellenérzi, majd el6allitja az UPPAAL altal kezelhet6 id6zitett automatat.



