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A beagyazott rendszerek napjainkban mar mindenhol koriilvesznek minket. Jelen vannak a
mobiltelefonokban, a hlitdgépekben, a kozlekedési lampakban, de komolyabb dolgokban is. Példaul
egy replilégép ma mar fel sem tudna szallni bedgyazott rendszerek nélkiil. A bedgyazott rendszerek
elore meghatarozott feladatokat latnak el, és tartalmazhatnak olyan feladat-specifikus alkatrészeket,
amiket egy hagyomanyos asztali szamitogépben nem talalunk meg. Az autdiparban szinte az dsszes
elektronikai alkatrész egy nagy bedgyazott rendszer része. Ezen a teriileten figyelhetd meg az egyik
legnagyobb fejlesztési hullam. Minden évben tijabb és Ujabb rendszereket vezetnek be a piacra a
gyartok a magasabb biztonsag vagy éppen Uj kényelmi funkciok elérése végett. Ezen rendszereck
tesztelése még a fejlesztés alatt torténik a fejlesztok és a tesztelok altal. Példaul egy autdban talalhato
klima motorvezérld elektronikat valos koriilmények kozott nehéz tesztelni fejlesztési fazisban, hiszen
nem all rendelkezésre a kész aut6. A bemeneti paramétereket (motorfordulatszam, hémérséklet)
valamilyen kommunikacios buszon keresztiil kell a rendszernek kiildeni, ehhez pedig specialis
eszkozok kellenek.

A feladatom egy olyan univerzalis teszteszk6z megvaldsitdsa volt, amely 32 bites mikrovezérldvel
rendelkezik, képes CAN és LIN buszon valé6 kommunikaciora. Ezen feliil rendelkeznie kell grafikus
kijelzével, ahol a teszteléshez sziikséges adatok jelenithetoek meg, valamint a teszt eredményeket is
lathatjuk rajta. A kijelzo érintdfeliilettel legyen szerelve, hogy az egyes paramétereket ezen keresztiil
lehessen beallitani. Forgdkapcsolok segitségével is tudunk értékeket allitani, valamint az egyes
meniikben vald 1épkedést is gyorsithatjdk. Fontos az egyes tesztszekvenciak és teszteredmények
tarolédsa, ezeket SD kartya segitségével kell megoldani.

Ezeken az alapvetd funkciokon kivill még az eszkdznek képesnek kell lennie PWM jelek kiadasara,
analdg jelek beolvasasara, USB porton keresztiili Ojraprogramozasra. Az eszk0z tapellatasa is
torténhessen akar egy usb kabel segitségével, akar egy kiilsé tapegység altal. A tapellatas
megsziinésekor se vesszenek el az adatok, igy egy bels6é akkumulator is beépitésre keriil, melynek
feliigyeletét is az eszkdznek kell végezni. Az adatok taroldsdhoz nem art ha tudjuk a pontos idot, ezt a
funkcidt egy kiils6é Real Time Clock végzi.

Ezen funkciok kezelésére sziikséges egy konnyen hasznalhatod szoftverplatform elkészitése, amely
elfedi a felhasznalok elol az alacsony szintli hardvereléréseket. Ehhez egy tobbrétegii architektura
sziikséges, ahol a felhasznalok mar csak a legfelsé réteg fliggvényeit latjak és hasznaljak, a tobbi
feladat az alsobb rétegek végzik.

Elészor a sziikséges alkatrészek keriiltek kivalasztasra, majd az ajanlott kapcsoladsi rajzoknak
megfelelden elkésziilt az eszk6z kapcsolasi rajza. Itt az egyik legbonyolultabb feladat a tapellatas
megvalositasa volt, mivel a bementi tapfesziiltség tartomanya elég nagy, valamint az eszkdz még egy
akkumulatorral is rendelkezik.

Ebben a félévben az eszkoz teljes kapcsolasi rajza elkésziilt. A kapcsolas kritikusabb részeit, mint
példaul a tapellatas probapanelon ki kell prébalni, hogy biztosak legyiink a helyes miikodésben.
Amennyiben a proba sordn nem jon el6 semmilyen nem vart hiba, akkor véglegesiteni kell a
kapcsolasi rajzot, €s elkezdédhet az aramkor layout tervezése.

Tovabbi feladat a tervezett szoftverarchitektira megvalositasa, és az esetleges modositasok
végrehajtasa. A kovetkezo félévben ezek lesznek a f6 feladatok, és a félév végere egy kézzel foghato,
mitkodoképes eszkoz elkésziilése.



