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Az itt felsorolt ellen6rz6 kérdések stilusukat tekintve nagyban hasonlitanak a ZH-n varhatdakhoz.
Mindemellett hangsulyozndm, hogy nem céljuk az anyag teljes fedése, illetve nem specifikusan ZH-
mintafeladatok.

A szolgaltatasbiztonsag alapfogalmai
1. Definialja a Fault/Error/Failure fogalmakat és az F/E/F hataslanc koncepcidjat!
2. Mik a hibatlir6 m(kodés szokasos attribUtumai? Roviden definialja ezeket!
3. Mi a kiilonbség az attribdtum és a konkrét metrikdk kozott? Szemléltesse a kiilonbséget a
rendelkezésredllas példajavall
4. Miért nehezebb jellemz6en egy rendszer rendelkezésredllasanak a becslése, mint a
megbizhatdsagdé?

Az autonom szamitastechnika alapfogalmai
1. Sorolja fel és definialja roviden a self-* tulajdonsagokat!
2. Definidlja és ismertesse a MAPE-K szabdlyozasi kor tervezési mintat!

Hibatiiro szoftverek tervezési mintai

1. Definidlja a hibatlir6 mikodés a tervezési mintadk kategorizalasahoz feldllitott modelljét!
Magyarazza réviden az egyes fazisok szerepét!

2. Milyen tipusu minta a ,Units of Mitigation”? Mely problémara kindl megolddst és hogyan?
Milyen tovdbbi problémakat vet fel? Adjon példat a gyakorlatbol!

3. Milyen tipusd minta a ,Fault Observer”? Mely problémara kindl megoldast és hogyan?
Milyen tovdbbi problémadkat vet fel? Adjon példat a gyakorlatbdl!

4. Milyen tipusu minta a ,System Monitor”? Mely problémdra kindl megoldast és hogyan?
Milyen tovabbi problémadkat vet fel? Adjon példat a gyakorlatbdl!

5. Abrézolja minta-nyelvként a megismert detektalasi mintakat!

Hibaterjedési analizisre modellezés
1. Vezesse le és magyaraza a TMR modul egy szabadon valasztott lehetséges statikus
2. Mutassa meg a TMR példdjan, hogy miért szokds a relacidkkal vald, statikus hibaterjedési
modellezést ,tulabsztrahald” megkozelitésnek hivnil
3. Tegylk fel, hogy adott egy adatfolyam-halé rendszer egy komponensének dinamikus
modellje egy véges automata formajaban. (Feltételezheti, hogy az automata egy mesterséges
bemenete vezérli az automata hibaaktivacidit.)
a. Ismertesse, hogy a komponensmodellbél hogyan addédik a hibaterjedési kompozit-
automata!



b. Egy adott kimeneten, illetve bemeneten értelmezett LTL kifejezés-halmazrdl hogyan
bizonyitand, hogy az szindromakészlet definialasara alkalmas?

c. A kompozit hibaautomata egyik kimenetén bindris error-modellezést alkalmazunk.
LTL kifejezések segitséével adjon olyan szindréma-halmazt, mely megkiilonbozteti a
az dllanddsult hibakat tartalmazé futasokat a csak tranzienseket tartalmazoktol!

CSP alapu diagnosztika

1.
2.

Hogyan definialjuk a CSP(fd) problémakat altaldnosan?

Legyenek egy forrdssal és nyel6vel rendelkez6 egyszer( irdnyitott graf pontjai szdmitasi
csomopontok. (A graf egy egyszeri adatfolyam-halét reprezental.) A csomdpontok
elromolhatnak, de csak egy, allanddsult hibamddjuk van a normal mikodés mellett;
elromlasuk esetén a télik figgd csomdpontoknak hibds adatokat adnak tovabb.

a. Adjon a csomépontokra egy egyszerd statikus hibaterjedési relaciot!

b. Adjon egy algoritmust, mely a graf egy alkalmasan valasztott reprezentacidjat a
rendszer CSP alapu diagnosztikai problémadjava transzformalja! Feltételezheti, hogy
elérhetéek aritmetikai korlatok (pl X > Y, X == Y) és logikai korlatok, valamint hogy
ezekbdl tovabbi korlatok képezhetGek (pl. (X >Y) & ( Z == X)).

c. Hogyan reprezentdlnd korlatként az egyszeres hibaok feltételezést?

(Bonusz) CSP(fd) helyett milyen egyszer(ibb problémaosztilyra vezethetd vissza
specifikusan ez a probléma?

e. (Bdénusz, csokiért) A CSP alapu megoldds minden egyes esetben egy konkrét
megoldast keres, igy az Osszes lehetséges megoldds, mint halmaz kinyerése a)
praktikusan egy kimerit6 keresést jelent (6sszes megoldas felsorolasa) b) a
megoldasok strukturdja egy vektorhalmazon nem latszik (pl. hogy egy adott elem
minden esetben rossz, vagy hogy egy elemcsoport minden kombinaciéban el6fordul
a maradék lekétésekhez — ,don’t care”). A b) problémat hogyan lehet orvosolni?

Szondazas alapu diagnosztika

1.

Mik az el6nyei és mik a hatranyai az ,end to end probing” alapu diagnosztikdnak a klasszikus,
centralizalt eseménykorrelacids megkozelitésekkel szemben?

A szondakivalasztasi problémak kontextusdban mi a flugg6ségi matrix és a kiterjesztett
fligg6ségi matrix?

Definidlja a minimalis detektald szondahalmaz kivalasztasi problémat! Mi a probléma
bonyolultsaga? Miért?

Milyen részmatrixtulajdonsagok teljeslilése sziikséges és elégséges egy szondahalmaz
minimalis detektald tulajdonsagdhoz? Miért?

Definidlja a minimalis diagnosztizdlé szondahalmaz kivalasztasi problémat! Mi a probléma
bonyolultsaga? Miért?

Milyen részmatrixtulajdonsagok teljeslilése sziikséges és elégséges egy szondahalmaz
minimalis diagnosztizald tulajdonsagahoz? Miért?

Fogalmazza meg a minimadlis detektdlé szondahalmaz keresését egészérték( linearis
programozasi, csp(fd) vagy csp(B) feladatként!

Definidlja az 6ninformacio, az entrdpia, a feltételes entrdpia, a kodlcsénds entrépia és a
kolcsonos informdcidé fogalmakat diszkrét valdszinliségi valtozokra! Adja meg a mértékekhez



10.

11.

12.

szokasosan kapcsolt informalis magyarazatot! (Pl. hogy az Oninformacié jellemzGen egy
valdszinlségi valtozo kimenéhez kapcsolddd informacié mértéke, vagy ,meglepGség”)
Definidlja a kolcsonos feltételes informacidé és a feltételes entrdpia fogalmakat diszkrét
valdszinlségi valtozokra! Mi kozottlik az 6sszefliggés?

Legyen képes legaldbb egy szonda és egy P(X) prior kozotti kolcsénds informacio
kiszdmitasara egy egyszer( rendszeren! (Az els6 szonda kivalasztasa.)

Adja meg az offline minimalis diagnosztizdlé szondahalmaz kivalasztast végz6, kolcsonos
feltételes informacidt hasznald két heurisztika pszeudokdédjat!

Adjon  pszeudokddot a  kolcsonds  felétételes informdciét haszndlé  on-line
szondakivalasztasra!



