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Atkonfiguralhato, kooperativ robotok fejlesztésében vesznek részt a BME kutatoi

A BME kutatoi részt vesznek az , Atkonfiguralhaté ROS-alapu rugalmas és intelligens kooperativ robot
rendszerek” (R5-COP) nevl eurdpai kutatasi és fejlesztési projektben. A projektben ipari és akadémiai
intézmények kozosen Uj hardver és szoftver komponenseket, valamint tervezési és ellenérzési
maddszereket dolgoznak, amelyek segitségével agilisebb, modularisabb robotok készithet6ek.

Az eurdpai gyartdiparnak szembe kell néznie a terméktipusok névekvé szamdval, elsésorban a
gyakori innovacid, a rovid termék életciklusok és a kis sorozatok miatt. Mindezek mellett folyamatos
igény a termelési koltségek csokkentése. Ezeket a trendeket az atkonfigurdlhatd és
Ujrafelhasznalhatd robotokat alkalmazd gyartasautomatizalas képes kiszolgdlni. A konny(l adaptalds
és Ujrafelhaszndlas céljdval jelenleg még kevés robot rendszert és komponenst terveznek. Ennek a
hidnyossagnak a kezelése érdekében érdemes az agilis automatizalasi paradigmakra és a modularis
robot rendszerekre fékuszalni.

Az ,Atkonfigurdlhaté ROS-alapu rugalmas és intelligens kooperativ robot rendszerek” (R5-COP) egy
harom éves eurdpai kutatasi és fejlesztési projekt, amely 2014 februarjdban indult. A projektben 12
orszag 30 partnere vesz részt, koztik egyetemek, kutatéintézetek, robot komponensek gyartdi és
innovativ kisvallalkozasok. A projekt tdmogatdi részben az Eurdpai Unié az ARTEMIS/ECSEL
kezdeményezéseken keresztiil, részben az egyes tagorszdgok nemzeti hivatalai. A magyarorszagi
részvételt a Nemzeti Kutatdsi, Fejlesztési és Innovdcids Alap tdmogatja.

A projektben Magyarorszagrél a Budapesti Miszaki és Gazdasdgtudomdnyi Egyetem (BME)
Villamosmérnéki és Informatikai Kardnak (VIK) Méréstechnika és Informdcids Rendszerek Tanszéke
(MIT) vesz részt. A tanszék kutatdinak feladata tobbek kozétt Uj mddszerek kidolgozasa szenzor
rendszerek, intelligens tanulds és kovetkeztetés, modellalapl tervezés, valamint tesztelés és
futasidejl verifikacid céljaira. A javasolt Uj mddszereket ipari partnerekkel egylittm(ikodve a projekt
sordn konkrét robot demonstratorokban ki is prébaljak. Jelenleg a dan MiR és a lengyel PIAP cégekkel
m(ikoédnek egyltt a BME kutatai.

A projekt elsé évének teljesitményét sikeresre értékelte az eurdpai szakérté bizottsag 2015
marciusaban. A projekt részt vett a 2015-6s ARTEMIS/ITEA2 CoSummit eseményen, ahol elnyerte a
legjobb kiallitdnak jaré ARTEMIS Summit Exhibition Award dijat.
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Weboldal: http://r5-cop.eu
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A projekt résztvevdi
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PIAP SCOUT® (balra) és MiR 100 (jobbra) [Forras: Thomas Almdal, DTI]


http://r5-cop.eu/en/consortium/partners-country/

