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Kivalé eredmények atkonfiguralhato, kooperativ robotok fejlesztése és ellendrzése terén

A BME kutatdi részt vettek a nemrég sikeresen zarult ,Atkonfigurdlhaté ROS-alapl rugalmas és
intelligens kooperativ robot rendszerek” (R5-COP) nev(i eurdpai kutatdsi és fejlesztési projektben. A
projektben ipari és akadémiai intézmények kdzosen Uj hardver és szoftver komponenseket, valamint
tervezési és ellenGrzési modszereket dolgoztak ki, amelyek segitségével modularis felépitésd,
robusztusabb és biztonsagosabb viselkedés(i robotok készithet&ek.

Az eurdpai gyartdiparnak szembe kell néznie a terméktipusok noévekvé szamdval, elssorban a
gyakori innovacid, a rovid termék életciklusok és a kis sorozatok miatt. Mindezek mellett folyamatos
igény a termelési koltségek csokkentése. Ezeket a trendeket az datkonfigurdlhaté és
Ujrafelhasznalhaté robotokat alkalmazd gydrtasautomatizdlas képes kiszolgalni. A konnyU adaptalas
és Ujrafelhasznalds céljaval jelenleg még kevés robot rendszert és komponenst terveznek. Ennek a
hidnyossagnak a kezelése érdekében érdemes a moduldrisan atkonfiguralhatd, intelligens
viselkedésU, ugyanakkor biztonsagos robot rendszerekre fékuszalni.

Az ,Atkonfigurdlhaté ROS-alapu rugalmas és intelligens kooperativ robot rendszerek” (R5-COP)
eurdpai kutatdsi és fejlesztési projekt 2014 februarjdban indult és 2017 madrcius végén sikeres
szakmai beszamoldval zdrult. A projektben 12 orszdg 30 partnere vett részt, koztiik egyetemek,
kutatéintézetek, robot komponensek gyartéi és innovativ kisvallalkozasok. A projekt tdmogatoi
részben az Eurdpai Unid az ARTEMIS/ECSEL kezdeményezéseken keresztiil, részben az egyes
tagorszagok. A magyarorszagi részvételt a Nemzeti Kutatdsi, Fejlesztési és Innovdcids Alap tdmogatta.

A projektben Magyarorszagrél a Budapesti Miszaki és Gazdasdgtudomdnyi Egyetem (BME)
Villamosmérnéki és Informatikai Karanak (VIK) Méréstechnika és Informdcids Rendszerek Tanszéke
(MIT) vett részt. A tanszék kutatdi tobbek kozott Uj modszereket dolgoztak ki szenzor rendszerek,
intelligens tanulds és kovetkeztetés, modellalapu konfiguradlds, valamint tesztelés és futdsidejd
verifikdcié céljaira. A javasolt Uj mddszereket ipari partnerekkel egylttmikoédve a projekt soran
konkrét robot demonstratorokba (keresé robot, autondm szallité robot) integrédltdk és sikeresen
alkalmaztak konfiguracié generaldsra, teszt kivalasztasra, biztonsagi monitorozasra.

A projekt teljesitményét kivalora értékelte az eurdpai szakérté bizottsag. A projekt elnyerte a 2015-6s
ARTEMIS/ITEA2 CoSummit legjobb kidllitéjanak jaré dijat, valamint kiemelt szerepl8je volt az Eurdpai
Bizottsdag altal szervezett nagyszabasu ICT 2015 ,Innovate, Connect, Transform” rendezvénynek.
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Tovabbi informacio

Dr. Maijzik Istvan, egyetemi docens
(email: majzik@mit.bme.hu,
telefon: 463-3598)

Weboldal: http://r5-cop.eu
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A BME természetes nyelvii robot interfész bemutatoéja Ipari robotok a projektben:
A PIAP SCOUT keresé robot
(elol) és a MIR 100 autoném

szallité robot (hatul)
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http://r5-cop.eu/en/consortium/partners-country/

